REPERE D'UNE DROITE, D'UN PLAN

I REPERE D'UNE DROITE

1° Repére d'une droite

Soit “/ une droite On appelle repére de “~ tout couple (O, 1) ou 1 est un vecteur directeur de /et o un point
de &

2° Absciice d'un point .

M a pour abscisse xy signifie que OM =xy 1

Si A a pour abscisse x4 et b a pour abscisse xp alors AB = (XB — Xa) i

II REPERE DU PLAN

1° Définition

Un repére du plan est constitué d'un point O du plan appelé origine du repére et d'un couple de deux vecteurs non
colinéaires (1, j) du plan .~ appelé base du repére. on note le repére (O; 1; )

Remarque :

Lorsque les vecteurs 1 et j sont orthogonaux, le repére est orthogonal.

Lorsque les vecteurs 1 et j sont orthogonaux et lorsqu'ils ont pour longueur (norme) 1, le repére (O; 1; J) est dit
orthonormal

2° Coordonnées d’un point dans un repere

Soit M un point du plan muni du repére (O; i; 3")

Soit H le projeté orthogonal de m sur l'axe (O, 1) et K le pI'O] eté orthogonal de m sur l'axe (O, )
Il existe un unique réel x et un umque reel y tels que OH=x i et OK = yij.

Onaalors OM=0OH+OK =x T +y g

Définition

Le point M a pour coordonnées (x, y) dans le repére (O; 1; ) signifie que OM=x 1+ y 7.

x est I’abscisse de M et y est I’ordonnée de M. On note M(x ; y).

3° Coordonnées de vecteurs
I3 0. O . . O~ 0
Le vecteur U a pour coordonnées (x , y) dans la base (1, j) signifieque: u=x 1 +y j

On note u (X)
y

4° Egalité de deux Vecteurs

GGG

G. ,& X=X
XT+yj=x'T+y'J < y=y'

5° Coordonnées de AB:
A(xa; ya) et B(xg; y) sont deux points.

) Xg—X
Le vecteur AB a pour coordonnées ( 5 A).
YB—J)A

Démonstration : ]
D’apres la relation de Chasles, AB=AO+ OB = (—Xxai+yaj)+xgitys ] =(Xg—xa) 1 +(YB—ya) |

6° calculs vectoriels

X x'
u (y) et v (y') sont deux vecteurs et k est un réel quelconque,

, X + X
Le vecteur u + v a pour coordonnées (y + y') ;

k
Le vecteur k u a pour coordonnées [k ?)



Démonstration

O O- O- O- O-
i=x1+yjetv=x"1+y'jdoncu+v=x1
6° Condition de colinéarité

.o x (X'
Soient u( )et v( .).
y y

O 0. .o, . . , .
u et v sont colinéaires si et seulement si leurs coordonnées sont proportionnelles.
0 O . y e . .

u et v sont colinéaires si et seulement sixy’ —x’ y = 0.

o
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7° Coordonnées du milieu d’un segment
Soient A(xa ; ya) et B(xg ; yg) deux points du plan muni d’un repére (O; 1; ),

XA T X +
Le milieu I du segment [AB] a pour coordonnées( A D . ; A P YB)-

AB

N | —

Démonstration : En effet, I est le milieu de [AB] se traduit par Al =

ot AI( - j ; ﬁﬂg("B - j
Yi—Ya Y¥B—YaA

XB — XA X 2XA+YB_XA X:XA+XB

o 1 MZXATT = 2 =73
Al ==AB = - -
2 _YB— YA _2yatyB—ya _yatys
Yi—Ya™= > yi= ) yi= D

8° Distance entre deux points, norme d'un vecteur
A(Xa; ya) et B(xg ; ys) sont deux points d’un repére orthonormal (O; 1; 7).

| AB =1/(xg — Xa)2 + (Y8 — ya)?

ﬁ(g ) dans une base orthonormale ( i; ).

(L 1| =~/a" + b7




